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Witam. Dzisiaj kilka stéw na temat programowania arduino, doktadnie to atmegi 328 P-PU,
ktéra mozemy znalez¢ w Arduino Uno. Uwazam, ze zaczecie od zaprogramowania wlasnej
atmegi jest dobrym przygotowaniem do tworzenia wlasnych projektow. Oczywiscie mozemy
kupi¢ arduino i na nim projektowac, jednak po czasie bedziemy musieli i tak przenies¢ sie
na wlasna atmege, chyba ze kogos sta¢ na wstawianie w kazdy projekt arduino, poza tym
projektujac wtasna plytke PCB latwiej jest wstawi¢ sama atmege niz cate arduino.

Ale zacznijmy od poczatku. Najpierw czym jest arduino. Wikipedia méwi nam nastepujaco:

Arduino — platforma programistyczna dla systeméw wbudowanych oparta
na prostym projekcie Open Hardware przeznaczonym dla mikrokontrolerdéw
montowanych w pojedynczym obwodzie drukowanym, z wbudowang obstugag
wejscia/wyjscia oraz standaryzowanym jezykiem programowania. Jezyk
programowania Arduino jest oparty na Srodowisku Wiring i zasadniczo
na jezyku C/C++ (kilka prostych przeksztatcen kodu wykonywane
przed przejsciem do avr-gcc). Celem projektu Arduino jest
przygotowanie narzedzi — ogdélnodostepnych, tanich, nie wymagajgcych
duzych naktadéw finansowych, elastycznych i %tatwych w uzyciu
przez hobbystéw. CzeSciowo Arduino stanowi réwniez alternatywe dla
osob, ktore nie majg dostepu do bardziej zaawansowanych kontroleroéw,
wymagajacych bardziej skomplikowanych narzedzi.

Prostymi stowami arduino to ptytka PCB z mikrokontrolerem ktéry mozemy dowolnie
zaprogramowac, oczywiscie w miare jego mozliwosci. Do dyspozycji mamy piny analogowe
i cyfrowe. Komunikacje i2¢, SPI i kilka innych.

Dzi$ zajmiemy sie wgraniem bootloadera zgodnego z arduino, po to by mdéc wgrywac
programy uzywajac ArduinoIlDE. Oczywiscie mozemy robi¢ to za pomoca terminala
czy innego programu do programowania avr’ow.

Zaczniemy od poznania pinoutu (roztozenia pindw) naszej atmegi.


http://pl.wikipedia.org/wiki/Framework
http://pl.wikipedia.org/wiki/System_wbudowany
http://pl.wikipedia.org/wiki/Open_Hardware
http://pl.wikipedia.org/wiki/Mikrokontroler
http://pl.wikipedia.org/wiki/Obw%C3%B3d_drukowany
http://pl.wikipedia.org/w/index.php?title=Wiring&action=edit&redlink=1
http://pl.wikipedia.org/wiki/C_%28j%C4%99zyk_programowania%29
http://pl.wikipedia.org/wiki/C%2B%2B
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Powyzej mamy uproszczony uktad pindw. Do programowania bedzie nam potrzebny ponizszy
zestaw:

SLEEES LTI
i

1.a Arduino Uno, ktérego uzyjemy jako programatora. Opcjonalnie mozemy uzyc¢


http://blog.s-m-s.pl/wp-content/uploads/2015/01/atmega328-arduino-pinout.jpg
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programatora USBASP (1.b) dostepnego na allegro.

2. Plytka stykowa.

Arduino czes¢ pierwsza.

3. Modut zasilania do ptytek stykowych z opcja ustawienia zasilania na 5V i 3,3V.

4. Atmega 328P-Pu, ktora kupitem jakis czas temu na warszawskim wolumenie.

Oczywiscie bedziemy tez potrzebowac kabli do polaczen oraz jednej diody led do testu

czy wszystko dobrze sie wgrato.

Pozostaje nam potaczenie elementéw.

- pin 13 (arduino) - pin
- pin 12 (arduino) - pin
- pin 11 (arduino) - pin
- pin 10 (arduino) - pin

Schematycznie wyglada to tak:

19 atmega
18 atmega
17 atmega
1 atmega


http://allegro.pl/listing/user/listing.php?us_id=5172864&order=m&string=usbasp&search_scope=userItems-5172864&bmatch=seng-v6-p-sm-isqm-2-e-1218
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fritzing
Na powyzszym schemacie ujeta jest sytuacja gdy nie dysponujemy modutem zasilajacym.
Mozemy wtedy spokojnie podlaczy¢ zasilanie z arduino. U mnie w rzeczywistosci wyglada
to tak:


http://blog.s-m-s.pl/wp-content/uploads/2015/01/Untitled-Sketch-2_bb.png
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Teraz przygotowujemy nasze IDE. Zaczniemy od podmiany pliku boards.txt. Umieszczamy

go w Arduino\hardware\arduino.

Nastepnie musimy dodaé¢ bootloader. Po rozpakowaniu umieszczamy
go w Arduino\hardware\arduino\bootloaders\atmega.

Nastepnym krokiem bedzie wgranie na nasze arduino szkicu ArduinolISP.


http://blog.s-m-s.pl/wp-content/uploads/2015/01/IMG_20150104_222416.jpg
http://pht.s-m-s.org.pl/wp-content/uploads/2015/01/boards.txt
http://pht.s-m-s.org.pl/wp-content/uploads/2015/01/ATmegaBOOT_328.zip
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na nasze arduino. Nastepnym krokiem jest wybranie z listy naszej atmegi.
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Arduino Uno
Arduinc Duemilanove w/ ATmega328
Arduing Diecimila or Duemilanove w/ ATmegal 68
Arduing Mano w ATmega328

Arduing Mano wy ATmegal6d

Arduinc Mega 2560 or Mega ADK

Arduing Mega (ATrmegal 280)

Arduing Leonardo

Arduinc Esplora

Arduing Micro

Arduing Mini w/ ATmega328

Arduing Mini w/ ATmegal6s

Arduing Ethernet

Arduine Fio

Arduino BT w/ ATmega328

Arduine BT w/ ATmegal6s

LilyPad Arduine USE

LilyPad Arduino w/ ATmega328

LilyPad Arduino w/ ATmegalbd

Arduino Pro or Pro Mini (5V, 16 MHz) w/ ATrmega328
Arduino Pro or Pro Mini (5V, 16 MHz) w/ ATrmegalbd
Arduino Pro or Pro Mini (3.3V, 8 MHz) w/ ATmega328
Arduino Pro or Pro Mini (3.3V, 8 MHz) w/ ATmegalbd
Arduino NG or older w/ ATmegal&8

Arduino NG or older w/ ATmegal

Arduino Robot Control

Arduino Robot Motor

ATrega328P @ 8 MHz

ATmega328P @ 16 MHz

i

Z przyktadowych szkicdw wybieramy Basic -> Blink i modyfikujemy. Zamieniamy 13 pin
na A5 - pin analogowy nr 5 ktory jest pinem nr 28 w naszej atmedze. Zabieg jest zalecany
poniewaz do pierwotnego pinu przypisanego pod arduino podpieliSmy przewdd


http://blog.s-m-s.pl/wp-content/uploads/2015/01/Untitled1.png
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programatora.

Potem juz tylko zostaje nam zatadowanie naszego szkicu na atmege i sprawdzenie
czy wszystko dziata. Wiedza dotyczaca obstugi ArduinoISP na pewno przyda sie nam

gdy bedziemy tworzy¢ wlasne projekty oparte o pcb czy gdy utracimy oryginalny bootloader
na naszym arduino.



